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Herrera Lozada J.C., Solérzano Navarro J.R., Taud H., 2009, Circuitos Simplificados para el Control de
Periféricos de Despliegue utilizando Dispositivos de Logica Programable en Practicas de Laboratorio. 5o.
Congreso Internacional Tendencias Tecnolégicas en Computacién. Octubre, 2009, D.F. México, 11-21.

Collet B., Parrot J.-F, Taud H., 1999, West Afar margin structuring and dynamics implication for the Danakil
block. Colloque international. “Innovation-99”, Termez, Uzbekistan, avril 1999, 211-232.

Parrot J.-F., Baudemont F., Kadirov U., Taud H., 1999, Connexion automatique d’éléments de réseaux
hydrographiques issus de la segmentation des images Landsat TM en vue de la paramétrisation des méandres
reconstitués — Application sur la vallée de 1’Ouzboi (Turkménistan). Colloque international “Innovation-99”.
Termez, Uzbekistan, avril 1999, 49-64.

Oleschko K., Parrot J.-F., Taud H., Miranda M.E., 1998, Analisis fractal comparativo de algunos suelos de
Meéxico: un paso hacia la modelacion de flujos. En: Aldama et al. (Editores). XVIII Congreso Latinoamericano
de Hidraulica, Oaxaca, México: 757- 765 pp. ISBN: 9687417218.

Parrot J.-F., Lefauconnier B., Mering C., Lyberis N., Taud H., Rudant J.-P., Chorowicz J., 1993, Etude des
glaciers sub-polaires du spitsberg a I'aide des données SPOT, ERS1 et hypsométriques: résultats et perspectives. In
"De l'optique au radar, les applications de SPOT et ERS", Cépadués-éditions, 313-322. ISBN: 2854283457.

Dumont J.-F., Mering C., Parrot J.-F., Taud H., 1993, Quantitative analysis of asymetrical fluvial pattern to study
active deformation in subandes basins. Second ISAG, Oxford (UK), 81-84.



Taud H., Parrot J.-F., 1991, Analyse numérique des formes sub-circulaires sur les images satellitaires. 2éme
Journées de Télédétection ORSTOM. "Caractérisation et suivi des milieux terrestres en région aride et
tropicale”, 293-329.

7.6. Comunicaciones en congresos nacionales e internacionales (resimenes)
Taud H., 2015, Filtering airborne LiDAR data, Latin America Geospatial Forum, México.

Camacho-Martinez F.R., Marciano Melchor M., Taud H., Silva Ortigoza R., Herrera-Lozada J.C., 2013, Estudio
de la célula como una estructura mecanica, Modelos conicos para la generacion de una superficie a partir de otra,
VI Congreso Nacional de Fisica, 28 de octubre- 1 de noviembre 2013, San Luis Potosi, (TC).

Bravo Ortega Y. Marciano-Melchor M., Silva-Ortigoza G.,Taud H. 2013, La aportacion historica de Philipp
Ludwig Ritter von Seidel a la 6ptica, VI Congreso Nacional de Fisica, 28 de octubre- 1 de noviembre 2013, San
Luis Potosi, (TC).

Marciano Melchor M., Silva Ortigoza R., Garcia Godinez P., Silva Ortigoza G., Taud H., 2011, Modelos conicos
para la generacion de una superficie a partir de otra, IV Congreso Nacional de Fisica, 10-14 de octubre 2011,
Meérida Yucatan.

Marciano Melchor M., Taud H., Silva Ortigoza R., Garcia Godinez P., Silva Ortigoza G., 2010, Vision artificial y
optica, IIT Congreso Nacional de Fisica, 25-29 de octubre de 2010, Boca del Rio, Veracruz.

Parrot J.-F., Taud H. and Ochoa-Tejeda V., 2005, DEM surface roughness measured according to local contour
line length. Application to the morphometric study of the “Sierra Norte de Puebla” (Mexico). Sixth International
Conference on Geomorphology. Theories and methods in geomorphology, 7-11 September, 2005, Zaragoza,
Spain.

Parrot J.-F., Lugo J., Taud H. and Ochoa-Tejeda V., 2003, Three new geomorphometric parameters devoted to the
study of the DEM’s surface rugosity: Example of the Sierra Norte de Puebla. Regional Geomorphology
Conference Geomorphic Hazards: Towards the Prevention of Disasters, Mexico City, Mexico, October 27th -
November 2nd, 2003.

Taud H., Martinez Angeles R. Y Herndndez Escobedo L., 2003, Segmentacion de imagenes de tomografia de
rayos x de las muestras de nucleos de perforacion. GEOS, unién geofisica mexicana, 23, 2, p: 228.

Martinez Angeles R., Taud H. Y Herndndez Escobedo L., 2003, Segmentacion de redes de maximos, minimos y
puntos de inflexion en imagenes de: satélite, modelos numéricos de terreno y tomografia de rayos x de rocas.
GEOS, unién geofisica mexicana, 23, 2, p: 229.

Oleschko K., Parrot J.-F., Taud H., 2001, The Fractal analysis of mineral weathering-toward quantitative
approach. Annual conference of the International Association for mathematical Geology, 2001.

Taud H. y Parrot J.-F., 2001, Reconocimiento de patrones y geometria fractal en el analisis urbano. Seminario,
la reurbanizacion en la Corona Regional de la Ciudad de México, Universidad Nacional Auténoma de
Meéxico, Instituto de Geografia.

Taud H., 1997, Deteccion y clasificacion de las estructuras en las imagenes Spot y SAR ERS1. Mesa redonda
México-Francia “Monitoreo Fisico multiescalar de los geosistemas: de imagenes SAR a datos de campo”.
Universidad Nacional Auténoma de México, Institutos de geologia, geografia y geofisica.

Parrot J.-F., Taud H., Sorani V., 1997, Organizacion urbana espacial en imagenes SAR. Rasgos de desarrollo
habitacional en la periferia de la Ciudad de México, Resumenes de la VIII reunién nacional SELPER-México
(sept. 1997), p. 102.



Garcia F., Chorowicz J., Deffontaines B., Guilande R., Huaman D.R., Ichoku C., Taud H., Parrot J.-F., 1992,
Approche multisource (MNT, T¢lédétection, Géologie de terrain) pour 1'é¢tude d'une zone a fort risques
volcaniques (Arequipa-Sud Pérou). Bulltin. Section Volcanique., Societe. Géologique. France, no 25, p. 8.

Parrot J.-F., Michaud F., Taud H., Bourgois J., 1992, Reconstruction de la morphologie avant érosion a partir de
MNT SPOT et calcul des volumes érodés associés. Application a la région du graben de Colima (Ouest du
Mexique). 14éme Réunion des Sciences de la Terre, Toulouse 1992, p. 122.

Parrot J.-F., Michaud F., Taud H., Bourgois J., Kasser M., 1992, Recontruction of a landscape before erosion and
estimation of the removed material using Digital Terrain Model (DTM). Application to the Colima Graben area
(Western Mexico). AGU, EOS Transactions, (Spring Meeting, May 1992, Montréal). No 280, p.180.

Michaud F., Bourgois J., Parrot J.-F., Taud H., Kasser M., 1992, Tectonic development of the Jalisco Triple
Junction (Western Mexico). AGU, EOS Transactions, (Spring Meeting, May 1992, Montréal). No 306. p.290.

Parrot J.-F., Michaud F., Taud H., Bourgois J., Kasser M., 1992, Reconstruction of morphologic elements and
estimation of associated eroded volume using Digital Terrain Model (DTM). Application in an extensional
tectonic context (Colima graben, Western Mexico). AGU, EOS Transactions, (Spring meeting, mai 1992),
p.1568.

Michaud F., Bourgois J. Parrot J.-F., Taud H., Quintero O., Barrier E., 1992, Interpretacion tectoénica del punto
Triple de Jalisco (oeste de México) a partir del procesamiento de datos del modelo numérico, del campo y de Spot.
Unidn geofisica mexicana Puerto vallanta, p.405.

Taud H., Parrot J.-F., 1989, Analyse numérique et reconnaissance automatique des structures circulaires sur les
images. Application aux formations volcaniques précambriennes de la région d'Imiter (Sud Marocain). Colloque
de Géologie Franco-Marocaine., (Strasbourg, 23-26 mai 1989), p. 125.

7.7. Capitulos de libro

H. Taud, JF Mas, 2018, Multilayer perceptron (MLP). In Geomatic approaches for modeling land change
scenarios, Springer, ISBN: 978-3-319-60800-6

Silva-Ortigoza R., Marquez-Sanchez C., Carrizosa-Corral F., Hernandez-Guzman V. M., Garcia-Sanchez J. R.,
Taud H., Marciano-Melchor M., and Alvarez-Cedillo J. A., 2014, Obstacle avoidance task for a wheeled mobile
robot: A Matlab-Simulink-based didactic application. In MATLAB APPLICATIONS FOR THE PRACTICAL
ENGINEER, K. Bennett (Ed.), pp. 25-48, InTech Edition, ISBN 980-953-307-1128-8.

Taud H., Parrot J.-F., 2008, Reconocimiento de patrones y geometria fractal en el anélisis urbano. En Delgado
Javier Campos, urbanizacion difusa de la Ciudad de México. Otras miradas sobre un espacio antiguo, (Coleccion:
Geografia para el siglo XXI, Serie: Libros de Investigacion, num. 2), Instituto de Geografia, UNAM, México, 206
p., ISBN 978-607-2-00025-4.

7.8. Manual

Parrot J.-F., Taud H., 1991, Manuel d'utilisation des programmes du logiciel ADONIS (Automatic Detection Of
Numerical Image Structures), Université Pierre et Marie Curie, 1991, 68 p. IRD, fdi:010021286.

8. PARTICIPACION EN PROYECTOS

e CONACYT - Participacion

o CONACYT Investigacion Basica 285349, Analisis del patronespacial de la degradacionen selvas y bosques
de México con percepcion remota en multiples escalas en el tiempo y espacio, 2018-2021, CIGA-UNAM.
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o

(e]

Conacyt-INEGI 187593, “Estimacion de poblacion en areas pequefias mediante percepcion remota de alta
resolucion espacial”, 2012-2013, Centro de Investigaciéon en Geografia y Geomatica "Ing. Jorge L.
Tamayo".

CONACYT Investigacion Basica 49844, “Precipitacion e inestabilidad de laderas en la Sierra Norte de
Puebla: instrumentacion y prevencion de desastres”, 2007-2010, Instituto de Geografia - UNAM.

e SIP-IPN — Direccion

o

o

o

o

o

(e]

El aprendizaje profundo en la segmentacion de escenas urbanas (2024-2172),

Aprendizaje profundo en vision mediante el mecanismo de atencion y el transformador (2023-1528),
El aprendizaje profundo y la stiper resolucion (2022-1765),

El aprendizaje profundo para la Clasificacion de Facies en Datos Sismicos (2021-0896),

El Aprendizaje profundo: Clasificacion de Sefiales Acusticas (2020-0963),

El aprendizaje profundo para la identificacion de sistemas no lineales (2019-0225),

El aprendizaje profundo: segmentacion de imagenes mediante redes neuronales de convolucion (2018-
0035),

El aprendizaje profundo: extraccion de caracteristicas mediante los autoencoders (2017- 0694),
Estimacion de parametros forestales a partir de datos LiDAR (2016-0563),

Deteccion y extraccion de edificios a partir de la informacioén 3d de nube de puntos LiDAR (2015-0501),
Analisis de nube de puntos LiDAR para la identificacion y extraccion de objetos (2014-0608),

Ensamble de clasificadores en el reconocimiento de patrones: caso de multi-clases, (2013-0776),
Ensamble de clasificadores y algoritmo bio-inspirado para el reconocimiento de patrones, (2012-0097),

El aprendizaje Adaboost en el reconocimiento de objetos en imdgenes digitales, (2011-1054),

Deteccion de cambios en imagenes satelitales (2008-0550, 2009-0990, 2010-0197),

Generacion automatica del modelo digital del terreno y analisis de escala (2006-2111, 2007-1156).

e IMP - Participacion

(e]

o

o

o

Fuente de produccion y recuperacion de hidrocarburos D.00340,
Evaluacion petrofisica en sistemas de doble porosidad D.00325,
Método integral (Tomografia de rayos x): Geofisica de pozos D.02104,

Visién por Computadora y Reconocimiento de Patrones, D.00230.

e UNAM - Participacion

o

La reurbanizacion en la corona regional de la ciudad de México hacia un enfoque unificado 00/08-02/07
DGAPA-PAPIIT IN305500 (Instituto de Geografia - UNAM - México).

e HUAWEI - Participacion

o

Asistencia al monitoreo ambiental, auspiciado por “Proyectos de investigacion en Inteligencia Artificial en
el Espacio de Innovacion UNAM — HUAWEI”, 2022.

e UPMC Paris IV Francia — Participacion

o

o

Desplazamiento de las placas litosféricas (México-Francia),
Estudio de la tectonica del punto Triple de Jalisco en México (México-Francia),

11



o Estudios metodoldgicos sobre la imagen radar SAR (Francia-Noruega).

9. EVALUACION DE TRABAJOS CIENTIFICOS

9.1. Proyectos Conacyt, revistas indexadas, congresos.
9.2. Comités

e Comision de distinciones al mérito politécnico del Consejo General Consultivo 2012-2013, IPN.
e Comision de distinciones al mérito politécnico del Consejo General Consultivo 2010-2011, IPN.
e Premio a la MEJOR TESIS de posgrado Ingenieria y Ciencias Fisico Matematicas 2010, SIP-IPN.
e Premio a la MEJOR TESIS de posgrado Ingenieria y Ciencias Fisico Matematicas 2008, SIP-IPN.

e Premio mejor trabajo de investigacion 2009, SIP-IPN.

10. FORMACION DE RECURSOS Y DE GRUPOS DE TRABAJO

10.1. Cursos impartidos

10.1.1. Instituto Politécnico Nacional
10.1.1.1. Centro de Innovaciéon y Desarrollo Tecnolégico en Cémputo.
Vision artificial, Vision 3D, Procesamiento de imagenes digitales, Reconocimiento de patrones,
Computacion Inteligente, Deep learning, Lenguajes de programacion, Programacion.

10.1.1.2. Centro de Investigacion e Innovacion Tecnolégica
Topicos Especiales.
10.1.1.3. Centro de Investigacion en Computacion
Temas selectos de computacion, Modelacion y simulacion.
10.1.2. Instituto de Geografia UNAM
Andlisis de imagenes y reconocimiento de patrones, diplomado en Geomatica.
10.1.3. Centre Hospitalier des Murets, (La Queue-en-Brie), Francia
Matematica
10.1.4. Laboratoire de Géologie-Géomorphologie Structurale et Télédétection, Francia
Practicas de laboratorio: algoritmos de procesamiento de imagenes digitales

10.2. Personal formado
10.2.1. Direccion de tesis concluidas

Doctorado en Ciencias de la Computaciéon, CIC-IPN
e Juan Calos Herrera Lozada, “sistema inmune artificial con poblacion reducida para optimizacion
numérica”, junio 2011.
Maestria en Ciencias de la Tierra, Geofisica-UNAM
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e Rubén Esquivel Ramirez, “Analisis y modelado de deformaciones locales de la corteza terrestre con radar
de apertura sintética y datos geodésicos”, mayo 2013.
Maestria en Ciencias en Ingenieria Aeronautica y Espacial. ESIME-TICOMAN-IPN

e [van Edmundo De La Rosa Montero, “Reconocimiento de nubes de ceniza volcénica en iméagenes de
satélite MODIS”, 24 diciembre 2020 (A180992).
Maestria de en Tecnologia Avanzada, CIITEC-IPN

e Edgar Alanis Carranza, “Sistema de reconocimiento automatico de placas vehiculares en tiempo real
empleando memorias asociativas Alfa-Beta”, 29 de enero 2018 (A160728).
Maestria en Tecnologia Cémputo, CIDETEC-IPN

o Cecilia Tolteca Sanchez, “Prediagndstico de la retinopatia diabética empleando modelos de computo
inteligente”, diciembre 2023 (B210233)

e Martinez Hernandez José Alberto, “El aprendizaje profundo para la clasificacion de facies en datos
sismicos”, 12 de julio 2022 (A200611).

o Erick Michel Ramirez Rodriguez, “Reconocimiento de instrumentos musicales a partir de sefiales de audio
mediante el aprendizaje profundo,19 febrero 2021(B180257).

o Martin Roberto Flores Eslava, Desarrollo de un firewall para sistemas embebidos conectados a internet de
las cosas, 22 de enero 2021(B181114).

e Miguel Angel Mendoza Guadarrama, “NBV-Net: una red neuronal convolucional 3D para predecir la
siguiente mejor vista, 21 diciembre 2018 (A170671).

e Riben Macias Igari, “Caracterizacion 3D de objetos Geoespaciales a partir de datos LIDAR”, 27 enero
2017 (B140688).

e José Javier Galvez Gamboa, “Reconocimiento de células mitéticas de cancer de mama utilizando técnicas
de Aprendizaje Profundo”, 9 diciembre 2016 (B140685)

e Julian Lopez Martinez, “Diseflo e implementacion de un sistema de deteccion de intrusos y grabador de
audio y video basado en un sistema embebido”, 2 febrero 2016 (A140731)

o [sis Tatiana Galvan Garcia, “Analisis de datos LiDAR para la extraccion de los modelos digitales”, julio
2015.

e Roberto Antonio Orozco Velazquez, “Disefio y construccion de un robot mévil colector por vision”, enero
2015.

e Arturo Juarez Rios “Reconstruccion de mapas para el recorrido de un moévil de ruedas utilizando un
dispositivo de computo moévil”, diciembre 2014.

o [slas Mendoza Edgar Misael, “Protocolo Diffie Hellman Utilizando los Criptosistemas ElGamal y AES”,
junio 2013.

e Hernandez Soriano Jenny Lidia, “Control de un Brazo Robético mediante un Dispositivo de Cémputo
Movil Via Bluetooth”, diciembre 2013.

e Rodolfo Morales Guerrero, “Construccion y localizacion de un robot movil diferencial para la evasion
obstaculos mediante campos potenciales artificiales y control automatico”, diciembre 2010.

o Katia Martinez Castillo, “Solucion ergondmica para la captura de imagenes endoscépicas”, enero 2010.

o Maria Esther Garcia Chang, “Disefio e implementacion de una herramienta de deteccion facial”, junio
2009.

10.2.2. Participacion en comité tutorial y examen de grado

Participacion en varios comités y examenes de Doctorado en Ciencias de la Computacion, CIC-IPN,
Maestria en Ciencias de la Computaciéon CIC-IPN, Maestria en tecnologia de cémputo CIDETEC-IPN y
Maestria en Tecnologia Avanzada CIITEC-IPN

10.2.3. Supervisién de alumnos

40 alumnos entre Alumnos PIFI, Servicio social y Residencia profesional del 2009 al 2023.
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11. PROGRAMAS DE ESTUDIOS

e Participacion en el disefio del Programa Maestria y Doctorado en Ciencia y Tecnologia de Inteligencia
Artificial y Ciencia de Datos, 2021-2024.

e Coordinacion y Elaboracion, Participacion del Programa de Estudios, Maestria y Doctorado en Ciencia y
Tecnologia de Inteligencia Artificial y Ciencia de Datos, 2021-2024.

e Coordinaciéon y Elaboracion del Programa de Estudios de la asignatura Deep Learning, Maestria en
Tecnologia de Computo IPN-2017.

e Coordinacion y Elaboracion del Programa de Estudios de la asignatura Computacion Inteligente, la Maestria
en Tecnologia de Computo IPN-2013.

e Coordinacion y Elaboracion del Programa de Estudios de la asignatura Vision 3D, Maestria en Tecnologia de
Cémputo IPN-2012.

e Coordinaciéon y Elaboracion del Programa de Estudios de la asignatura Vision Artificial, Maestria en
Tecnologia de Computo IPN-2009.

e Participacion en el Programa de Estudios de la asignatura Reconocimiento de Patrones, Maestria en
Tecnologia de Computo IPN-2009.

12. PARTICIPACIONES DIVERSAS

e Red de Inteligencia Artificial y Ciencia de Datos del IPN desde 2020.
e Red de Computacion del IPN desde 2009.

e Consejo General Consultivo 2012-2013 DEL IPN.

e Consejo General Consultivo 2010-2011 DEL IPN.

e Colegio Académico de Posgrado del IPN 2011-2012 del IPN.

e Colegio de profesores CIC y CIDETEC — IPN desde 2006.

e  Comision dictaminadora CONAHCYT 2023.

13. AFILTACIONES PROFESIONALES

e  The International Society for Optics and Photonics SPIE.
e  The Institute of Electrical and Electronics Engineers (IEEE).
o  The Geoscience and Remote Sensing Society (GRSS), IEEE.

e La Sociedad Latinoamericana de Especialistas Percepcion Remota y Sistemas de Informacion Espacial,
SELPER.

Dra. Hind Taud, diciembre 2024
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